
2

36

3

37

PS

PS

PS

PS

PS

PS

PS

PS

PS

PS
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42
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43

35
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38
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PS

PS

R

R

DC24V

CN5 (Mini I/O)

AC200V

4

PS5

非常停止ボタン(4b) デッドマンSW1
(イネーブルSW1)

デッドマンSW2
(イネーブルSW2)

内部3.3V

内部0V

内部0V

内部0V

内部0V

内部0V

内部3.3V

内部3.3V

内部0V

内部3.3V

内部0V

内部3.3V

内部3.3V

内部3.3V

リレー

リレー

モータドライバへ

PS: 自己復帰型ヒューズ (Max. 0.15A)

内部+24V

ティ-チングペンダント、ミニペンダント

ロボットコントローラ

内部+24V

非常停止SW

外部非常停止入力1

防護停止1

お客様が準備
内部
+24V

外部非常停止入力2

ペンダント非常停止出力1

ペンダント非常停止出力2

デッドマンSW出力2
(イネーブルSW出力2)

デッドマンSW出力1
(イネーブルSW出力1)

制
御
回
路

防護停止2

自動イネーブル入力

Deadman SW output 1
(Enable SW output 1)

Deadman SW 1
(Enable SW 1)

Deadman SW 2
(Enable SW 2)

Deadman SW output 2
(Enable SW output 2)

Pendant Emergency
Stop output 1

Pendant Emergency
Stop output 2

Emergency Stop SW

Enable Auto input 

Protective Stop1 

Protective Stop2

Robot controller

TP/MP

Prepared by customer

Stop input 1
External Emergency

Stop input 2
External Emergency

PS:Self-recovery fuse(Max.0.15A)

Internal
+24V

Internal
+24V

Internal +24V

Internal
0V 

Internal
3.3V 

Internal
0V 

Internal
0V 

Internal
3.3V 

Internal
0V 

Internal
3.3V 

Internal
0V 

Internal
3.3V 

Internal
3.3V 

Internal
0V 

Internal
3.3V 

Internal
0V 

Internal
3.3V 

Emergency Stop button(4b)

To the motor driver

Relay

Relay

Control

circuit


